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Formularz parametrów oferowanych i ocenianych dla części nr 2
ZESTAW DO ENDOSKOPII Z PRZYSTAWKĄ ZABIEGOWĄ

Model: ……………………………………………………………………………

Producent: ……………………………………………………………………….

Urządzenie fabrycznie nowe, Rok produkcji: 2019
ULTRASONOGRAFICZNY ENDOSKOP ZABIEGOWY WRAZ 
Z PROCESOREM – KOMPLET

Model: ……………………………………………………………………………

Producent: ……………………………………………………………………….

Urządzenie fabrycznie nowe, Rok produkcji: 2019
	l.p.
	Opis parametru
	Spełnienie parametrów TAK/NIE*)
	Parametr oferowany**)
	Parametr oceniany - punktacja

	ZESTAW DO ENDOSKOPII Z PRZYSTAWKĄ ZABIEGOWĄ

	1
	PROCESOR OBRAZU HDTV1080p – 2 szt.

	1.1
	Możliwość wyboru standardu obrazowania spośród: HDTV1080p, HDTV1080i, SXGA, SDTV.
	Podać
	
	Tak – 10 pkt

Nie – 0 pkt

	1.2
	Cyfrowe wyjścia HDTV1080: DVI-D, 2X HD-SDI, 
	
	
	

	1.3
	Analogowe wyjścia HDTV1080: RGB
	
	
	

	1.4
	Wyjścia wideo standard: S-video, Composite 
	
	
	

	1.5
	Wejścia HDTV: HD-SDI
	
	
	

	1.6
	Wyjścia komunikacyjne: Ethernet/DICOMM, Firewire.
	
	
	

	1.7
	Menu funkcyjne (ustawień) oraz komunikaty procesora wyświetlane w pełni w języku polskim
	
	
	

	1.8
	Polskie czcionki Komunikatów procesora
	
	
	

	1.9
	Możliwość używania znaków diakrytycznych (ą,ę,ć,ł,ń,ó,ż,ź) podczas wpisywania imienia i nazwiska pacjenta.
	Podać
	
	Tak – 10 pkt

Nie – 0 pkt

	1.10
	Możliwość podłączenia urządzeń magazynujących - USB Stick
	
	
	

	1.11
	Zapisywanie zdjęć jako JPEG lub bezstratny TIFF
	
	
	

	1.12
	System wyboru przez procesor najostrzejszego zdjęcia w momencie uruchomiania zapisu obrazów.
	
	
	

	1.13
	Trzy tryby przysłony: auto, maksymalny, średni.
	
	
	

	1.14
	Tryb wzmocnienia obrazu, uwydatniania krawędzi obrazu – 27 trybów
	
	
	

	1.15
	Możliwość uwydatniania krawędzi obrazu również po jego zatrzymaniu
	
	
	

	1.16
	Równoczesny - optyczny i cyfrowy filtr ograniczający widmo światła czerwonego – uwydatniający naczynia oraz zmiany.
	
	
	

	1.17
	3 tryby obrazowania w wąskim paśmie światła 
	
	
	

	1.18
	Automatyczny dobór trybu obrazowania w wąskim paśmie światła w zależności od rodzaju podłączonego endoskopu.
	
	
	

	1.19
	Ilość dowolnie programowalnych przycisków funkcyjnych na procesorze – 2, na klawiaturze – 4.
	
	
	

	1.20
	Współpraca z endoskopami EXERA posiadanymi przez pracownię. Procesor wraz z odpowiednim kablem komunikacyjnym. 
	
	
	

	1.21
	W zestawie konwerter sygnału do systemu archiwizacji danych, systemu Endobase posiadanego przez pracownię. 
	
	
	

	2.
	ŹRÓDŁO ŚWIATŁA  - 2 szt.

	2.1
	Lampa Ksenon 300 Watt
	
	
	

	2.2
	Optyczny filtr wąskiego pasma światła umieszczony w źródle światła, wycinający widmo światła odpowiedzialne za kolor czerwony. 
	Podać
	
	Tak – 10 pkt

Nie – 0 pkt

	2.3
	Zapasowa żarówka Halogen włączana automatycznie w razie awarii lampy głównej  
	
	
	

	2.4
	Automatyczna regulacja mocy światła
	
	
	

	2.5
	Ręczna regulacja mocy światła +/- 8 stopni
	
	
	

	2.6
	Możliwość włączenia lub wyłączenia żarówki przyciskiem na panelu urządzenia.
	
	
	

	2.7
	Insuflacja powietrza 0-3 stopni
	
	
	

	2.8
	Możliwość podłączenia endoskopów EXERA posiadanych przez pracownię
	
	
	

	2.9
	Możliwość podłączenia wybranych endoskopów przy pomocy jednego konektora.
	
	
	

	3.
	MONITOR MEDYCZNY HDTV – 2 szt.

	3.1
	Przekątna ekranu min. 26” 
	
	
	

	3.2
	Liczba kolorów min: 16,7 mln
	
	
	

	3.3
	Rozdzielczość ekranu min. HDTV zgodna z sygnałem z procesora obrazu
	
	
	

	3.4
	Kontrast  min. 1000:1
	
	
	

	3.5
	Kąt widzenia 178°
	
	
	

	3.6
	Mocowanie VESA 100mm
	
	
	

	3.7
	Wejścia min.:  DVI-I; HD-SDI,  S-Video, VGA
	
	
	

	3.8
	Wyjście Clone out min.: HD-SDI
	
	
	

	4.
	WÓZEK ENDOSKOPOWY – 2 szt.

	4.1
	Podstawa jezdna: 4 koła antystatyczne min. Ø 125 mm, z blokadą dwóch kół
	
	
	

	4.2
	Wieszak na dwa endoskopy
	
	
	

	4.3
	Możliwość umieszczenia wieszaka z lewej lub prawej strony wózka
	
	
	

	4.4
	Przegubowe ramię umożliwiające manipulację ramieniem – góra, dół, lewo, prawo. Umożliwia położenie monitora poza obrysem wózka.
	
	
	

	4.5
	Transformator separujący umożliwiający podłączenie urządzeń i włączenie 1 przyciskiem
	
	
	

	4.6
	4 półki do ustawienia urządzeń z możliwością regulacji wysokości dwóch środkowych.
	
	
	

	4.7
	Szerokość użytkowa półek min.: górna: 409 mm, środkowe: 473 mm, dolna: 617 mm 
	Podać
	
	Tak – 10 pkt

Nie – 0 pkt

	4.8
	Wózek z akcesoriami dodatkowymi: pojemnik boczny, listwa boczna 
	
	
	

	5.
	POMPA WODNA – 2 szt.

	5.1
	Urządzenie klasy medycznej, sterowane przez mikroprocesor
	
	
	

	5.2
	Urządzenie przeznaczone do pracy z endoskopami giętkimi posiadającymi kanał irygacyjny lub roboczy takimi jak:  gastroskopy, kolonoskopy, duodenoskopy, endosonografy
	
	
	

	5.3
	Urządzenie umożliwia spłukanie pola widzenia przez dedykowany kanał irygacyjny jak również przez kanał roboczy
	
	
	

	5.4
	Wskaźnik LED wskazujący aktualną moc pompy
	
	
	

	5.5
	Funkcja płukania przez kanał roboczy lub dodatkowy kanał Water Jet endoskopu
	
	
	

	5.6
	Możliwość podłączenia do zasilacza separującego wózka endoskopowego
	
	
	

	5.7
	Możliwość sterowania za pomocą sterownika nożnego jak i sterowanie przyciskiem z głowicy endoskopu przez wybrane modele procesorów wideo (możliwe połączenie z oferowanym procesorem wideo)
	Podać
	
	Tak – 10 pkt

Nie – 0 pkt

	5.8
	Funkcja "trybu gotowości" , w celu wymiany rurki do podawania wody bez potrzeby wyłączania urządzenia
	
	
	

	5.9
	Funkcja zabezpieczająca przed nadmiernym podawaniem płynu podczas zabiegu - wyłączenie po 20 s ciągłej pracy.
	
	
	

	5.10
	Regulacja mocy przepływu – 9 stopni
	
	
	

	5.11
	Pojemnik na wodę  min. 2 l, autoklawowalny z oznaczeniami wskazującymi poziom wody 
	Podać
	
	Tak – 10 pkt

Nie – 0 pkt

	5.12
	Koryto na zbiornik z wodą zintegrowane z pompą
	
	
	

	5.13
	Wymiary (+/-50 mm) umożliwiające ustawienie na wózku: szer.: 200 mm, wys.: 173 mm, głęb.:385 mm  
	
	
	

	5.14
	Waga max. 4 kg z pustym zbiornikiem
	
	
	

	6.
	ENDOSKOPOWY INSUFLATOR CO2 – 1 szt.

	6.1
	Kompaktowy rozmiar (+/-50 mm) umożliwiający ustawienie na wózku endoskopowym: szer. 125 mm , głęb.300 mm , wys.150 mm 
	Podać
	
	Tak – 10 pkt

Nie – 0 pkt

	6.2
	W zestawie wąż gazowy  wysokiego ciśnienia do butli
	
	
	

	6.3
	Regulowany przepływ przy pomocy węży redukcyjnych (min. 2 typy w zestawie) 
	
	
	

	6.4
	Trzy stopnie ustawienia czasu podawania gazu: Long, Short, OFF (brak limitu)
	
	
	

	6.5
	Butelka woda-gaz kompatybilna ze źródłem światła EXERA posiadanym przez pracownię umożliwiająca insuflację CO2
	
	
	

	6.6
	Automatyczne wyłączenie pompki powietrza w oferowanym źródle światła w momencie włączenia insuflacji (oryginalny kabel sterowania w zestawie). 
	Podać
	
	Tak – 10 pkt

Nie – 0 pkt

	6.7
	W zestawie fabryczny kosz (1 szt) do oferowanego wózka, na butlę CO2 , butla Ø140 mm. 
	
	
	

	7. 
	WIDEO-ENDOSKOPY

	7.1
	Wideo-gastroskop HDTV – 2 szt.

	7.1.1
	Obrazowanie w standardzie HDTV
	
	
	

	7.1.2
	Obrazowanie w wąskim paśmie światła realizowanym równolegle poprzez filtr optyczny umieszczony w źródle światła oraz cyfrowy.
	
	
	

	7.1.3
	Grubość  sondy endoskopowej max. – 9,9 mm
	
	
	

	7.1.4
	Grubość  końcówki sondy endoskopowej max. – 9,9 mm
	Podać
	
	

	7.1.5
	Kanał roboczy nie mniej niż  2,8 mm
	Podać
	
	

	7.1.6
	Dwustopniowa regulowana  głębia ostrości co najmniej: 2-6 mm do oceny i klasyfikacji zmian z bliska oraz 5-100 mm do działań rutynowych.
	Podać
	
	Tak – 10 pkt

Nie – 0 pkt

	7.1.7
	Zginanie końcówki Endoskopu min.: G: 210o, D:90o, L:100o, P:100o
	
	
	

	7.1.8
	Pole widzenia min. –  140o
	
	
	

	7.1.9
	Kanał irygacyjny - Water Jet
	
	
	

	7.1.10
	Ilość przycisków do sterowania funkcjami endoskopu i procesora – 5
	
	
	

	7.1.11
	Długość sondy roboczej – 1030 mm (+/-30 mm) 
	Podać
	
	

	7.1.12
	Aparat w pełni zanurzalny, nie wymagający nakładek uszczelniających.
	
	
	

	7.1.13
	Typ konektora – jednogniazdowy zapobiegający przypadkowemu zalaniu endoskopu.
	
	
	

	7.1.14
	Pełna współpraca z oferowanymi procesorami
	
	
	

	7.1.15
	Pełna współpraca z myjniami endoskopowymi takimi jak ETD3 i ETD4 posiadanymi przez pracownię.  
	
	
	

	7.1.16
	Współpraca ze zbliżeniowym systemem raportującym poprawność mycia i dezynfekcji – ENDOSKAN posiadanym przez pracownię, chip RFiD
	
	
	

	7.2
	Wideo-kolonoskop – 1 szt.

	7.2.1
	Obrazowanie w standardzie HDTV
	
	
	

	7.2.2
	Obrazowanie w wąskim paśmie światła realizowanym poprzez filtr optyczny oraz cyfrowy.
	
	
	

	7.2.3
	Grubość  sondy endoskopowej max. 12,8 mm
	Podać
	
	

	7.2.4
	Grubość  końcówki sondy endoskopowej max. 13,2 mm
	Podać
	
	

	7.2.5
	Kanał roboczy min. –  3,7 mm
	Podać
	
	

	7.2.6
	Głębia ostrości dwustopniowa co najmniej: tryb bliski 2-6 mm, tryb daleki: 5-100 mm
	Podać
	
	Tak – 10 pkt

Nie – 0 pkt

	7.2.7
	Zginanie końcówki Endoskopu min.: G: 180o, D:180o, L:160o, P:160o
	Podać
	
	

	7.2.8
	Pole widzenia min. –  160o
	Podać
	
	

	7.2.9
	Kanał irygacyjny Water Jet
	
	
	

	7.2.10
	Ilość przycisków w głowicy endoskopu ,dowolnie programowalnych  do sterowania funkcjami procesora -  5 szt.
	
	
	

	7.2.11
	Funkcja zmiany sztywności sondy pokrętłem w głowicy endoskopu
	
	
	

	7.2.12
	Miejsce dodatkowego zagięcia endoskopu w części dystalnej sondy, ułatwiające pokonywanie zagięć w przewodzie pokarmowym pacjenta.
	
	
	

	7.2.13
	Przełożenie rotacji sondy wokół własnej osi przeciwdziałające zapętlaniu sondy - identyczne na całej długości sondy. Przeniesienie siły 1:1.
	
	
	

	7.2.14
	Aparat w pełni zanurzalny , nie wymagający nakładek uszczelniających.
	
	
	

	7.2.15
	Typ konektora – jednogniazdowy
	
	
	

	7.2.16
	Długość sondy roboczej – 1330 mm (+/- 30 mm) 
	
	
	

	7.3
	Wideo – kolonoskop terapeutyczny – 1 szt

	7.3.1
	Obrazowanie na wyjściu procesora w standardzie HDTV1080p
	
	
	

	7.3.2
	Obrazowanie w wąskim paśmie światła realizowanym równolegle poprzez filtr optyczny umieszczony w źródle światła oraz cyfrowy.
	
	
	

	7.3.3
	Kanał irygacyjny Water Jet
	
	
	

	7.3.4
	Kanał roboczy min: 3,2 mm
	Podać
	
	

	7.3.5
	Średnica końcówki dystalnej max: 9,8 mm
	Podać
	
	

	7.3.6
	Średnica sondy max: 10,5 mm
	Podać
	
	

	7.3.7
	Zgięcia min. - góra/dół: 210°/180° ; lewo/prawo:  160°/160°
	Podać
	
	

	7.3.8
	Głębia ostrości co najmniej 2-100 mm
	Podać
	
	

	7.3.9
	Pole obserwacji min. 140°
	Podać
	
	

	7.3.10
	Długość robocza: 1680 mm (+/- 30 mm)
	
	
	

	7.3.11
	System przeniesienia siły obrotowej 1:1 na całej długości sondy
	
	
	

	7.3.12
	Regulowana zmiana sztywności sondy pokrętłem
	
	
	

	7.3.13
	Wodoodporna konstrukcja - bez nakładek uszczelniających, zabezpiecza  przed przypadkowym zalaniem.
	
	
	

	7.3.14
	Pełna współpraca z oferowanym systemem do insuflacji dwutlenkiem węgla   
	
	
	

	7.4
	Wideo-duodenoskop 1 szt

	7.4.1
	Chip CCD - kolor
	
	
	

	7.4.2
	Pole Widzenia min. 100o
	Podać
	
	

	7.4.3
	Głębia Ostrości min. - 5-60 mm
	
	
	

	7.4.4
	Średnica zewn. Końcówki max - 13,7 mm
	Podać
	
	

	7.4.5
	Średnica zewn. Sondy max - 11,3 mm
	Podać
	
	

	7.4.6
	Zakres odchylenia końcówki min. G:120o  D: 90o  L:90o  P:110o
	Podać
	
	

	7.4.7
	Długość robocza sondy - 1240 mm (+/- 30 mm)
	
	
	

	7.4.8
	Średnica wewnętrzna  kanału biopsyjnego min. 4,2 mm
	Podać
	
	

	7.4.9
	Mechanizm blokowania prowadnicy poprzez elewator w końcówce sondy.
	
	
	

	7.4.10
	Możliwość blokowania prowadnicy pod dwoma kątami.
	
	
	

	7.4.11
	Uszczelniony system elewatora i końcówki sondy.
	
	
	

	7.4.12
	Dowolnie programowalne przyciski funkcyjne - 4
	
	
	

	7.4.13
	Możliwość wykorzystania funkcji wąskiego pasma światła w oparciu o filtry optyczne umieszczane w procesorze toru wizyjnego.
	
	
	

	7.4.14
	Wbudowany w endoskop chip RFID umożliwiający sczytywanie endoskopu przez posiadany przez pracownię system raportujący Endoskan
	
	
	

	7.4.15
	Współpraca z myjniami endoskopowymi ETD4 posiadanymi przez pracownię
	
	
	

	7.4.16
	Zgodność z posiadanymi procesorami EXERA
	
	
	

	8.
	Diatermia z przystawką argonową, endoskopowa – 1 zestaw

	8.1
	Diatermia dedykowana do zabiegów endoskopowych
	
	
	

	8.2
	Ekran dotykowy, kolorowy
	Podać
	
	Tak – 10 pkt

Nie – 0 pkt

	8.3
	Interfejs w języku polskim
	
	
	

	8.4
	Zrozumiałe komunikaty błędów w języku polskim
	
	
	

	8.5
	Możliwość zapisywania ustawień procedur dla wielu użytkowników
	
	
	

	8.6
	Możliwość zapisywania zgrupowanych ustawień stanowiących kolejne kroki danej procedury.
	
	
	

	8.7
	Możliwość przełączania między kolejnymi ustawieniami danego zabiegu za pomocą dedykowanego przycisku na włączniku nożnym.
	
	
	

	8.8
	Włącznik nożny bezprzewodowy z trzema przyciskami: do cięcia, koagulacji oraz zmiany ustawień.
	Podać
	
	Tak – 10 pkt

Nie – 0 pkt

	8.9
	Cięcie monopolarne z automatycznym dopasowaniem mocy do 120 W
	
	
	

	8.10
	Koagulacja monopolarna do 120 W
	
	
	

	8.11
	Koagulacja bipolarna do 120 W
	
	
	

	8.12
	Dwa trybów przerywanego cięcia monopolarnego.
	
	
	

	8.13
	Sygnał dźwiękowy o różnych częstotliwościach, informujący korzystaniu z opcji cięcie lub koagulacji. 
	
	
	

	8.14
	Monitor oporności styku płytki pacjenta, pozwalający na ograniczenie ryzyka wystąpienia urazów termicznych.
	
	
	

	8.15
	Wózek do umieszczenia diatermii wraz z przystawką argonową, z uchwytem na włącznik nożny, półkę do pompy endoskopowej, szufladę na akcesoria i przewody, schowkiem na butlę z argonem.
	
	
	

	8.16
	Przystawka do współpracy z argonem
	
	
	

	8.17
	Automatyczne regulowanie przepływu argonu w zależności od rodzaju używanej sondy
	
	
	

	8.18
	Koagulacja argonowa do 120 W
	
	
	

	8.19
	Funkcja pomiaru natężenia iskry podczas cięcia, automatycznie dostosowująca moc wyjściową, w celu utrzymania powtarzalność koagulacji tkanek oraz zapewnienia większej żywotność narzędzi do endoterapii
	
	
	

	8.20
	Tryb koagulacji argonowej, w którym obszar koagulacji jest niezależny od odległości między sondą a tkanką, umożliwiający przeprowadzanie stałej i bezpiecznej hemostazy z ograniczoną karbonizacją, zwłaszcza dla delikatnych struktur tkankowych.
	
	
	

	8.21
	Funkcja natychmiastowego zapłonu iskry, umożliwiająca cięcie bez opóźnień, co przekłada się na wysoką wydajność tego trybu.
	
	
	

	8.22
	Funkcja kontroli prądu upływowy, zmniejszająca ryzyko przypadkowego narażenia pacjenta lub użytkownika na niebezpieczeństwo.
	
	
	

	8.23
	Elektroda neutralna, jednorazowa – min. 10szt (w pakiecie startowym) 
	
	
	

	8.24
	Kabel do elektrod neutralnych jednorazowych, wielorazowy – 1 szt.
	
	
	

	8.25
	Sonda argonowa, jednorazowa, ze zintegrowanym przyłączem śr. 1,5mm, dł. 1,5m –  10 szt. (w pakiecie startowym)
	
	
	

	8.26
	Sonda argonowa, jednorazowa, ze zintegrowanym przyłączem, śr. 2,3mm, dł. 2,2m – 10 szt. (w pakiecie startowym)
	
	
	

	8.27
	Butla argonowa 5l 
	
	
	

	8.28
	Instrukcja obsługi oraz paszport techniczny w języku polskim (wraz z dostawą urządzenia)
	
	
	

	8.29
	Bezpłatne przeglądy w okresie gwarancji z częstotliwością oraz zakresem wg zaleceń producenta
	
	
	

	ULTRASONOGRAFICZNY ENDOSKOP ZABIEGOWY WRAZ Z PROCESOREM – KOMPLET



	9.
	Endoskop ultrasonograficzny EUS o skanowaniu liniowym - 1 szt.

	9.1
	Rodzaj obrazu wideo - Chip CCD - kolor
	
	
	

	9.2
	Pole Widzenia wideo min. - 100°
	Podać
	
	

	9.3
	Kierunek widzenia - Boczny 55° (+/-5°)
	
	
	

	9.4
	Głębia ostrości min.: 3 -100 mm
	Podać
	
	

	9.5
	Średnica zewn. końcówki max.: 14,6  mm
	Podać
	
	

	9.6
	Średnica zewn. sondy max.: 12,6 mm
	Podać
	
	

	9.7
	Zakres odchylenia końcówki co najmniej: G:130o  D: 90o P:90o  L: 90o
	Podać
	
	

	9.8
	Długość robocza sondy - 1250 mm (+/- 30 mm)
	
	
	

	9.9
	Średnica wewnętrzna  kanału biopsyjnego min. 3,7 mm
	Podać
	
	

	9.10
	Ilość przycisków do sterowania funkcjami procesora. - 4 przyciski
	
	
	

	9.11
	Funkcja obrazowania w wąskim paśmie światła, poprzez wycięcie widma pasma czerwonego dzięki zjawisku wywołanemu poprzez umieszczenie filtra optycznego.
	
	
	

	9.12
	Funkcja Kontrastowania Echo Harmonicznego z funkcją wykrywania sygnałów szerokopasmowych
	
	
	

	9.13
	Zakres skanowania EUS - liniowe min. 180o
	Podać
	
	Tak – 10 pkt

Nie – 0 pkt

	9.14
	Możliwość podłączenia zarówno do zewnętrznych central ultrasonograficznych jak i małych central modułowych mieszczących się na wózku endoskopowym
	
	
	

	10.
	Procesor Ultrasonograficzny - 1 szt.

	10.1
	Modułowa budowa umożliwiająca umieszczenie na wózku endoskopowym.
	Podać
	
	Tak – 10 pkt

Nie – 0 pkt

	10.2
	Wymiary max. (+/- 30 mm): Szer.: 445 mm, Wys.:184 mm, Głęb.: 495 mm
	Podać
	
	

	10.3
	Możliwość obsługi endoskopów elektronicznych i mechanicznych.
	
	
	

	10.4
	Tryby obrazowania w skanowaniu elektronicznym: B-Mode, Flow Mode, PW mode (doppler fali pulsacyjnej) , Tissue Harmonic Echo Mode (obrazowanie w technologii drugiej harmonicznej), Contrast Harmonic EUS Mode (obrazowanie ultradźwiękowe z zastosowaniem środków kontrastujących), Tryb ELAST
	
	
	

	10.5
	Możliwość podłączania   minisond bez użycia dodatkowego procesora. 
	
	
	

	10.6
	Możliwość obrazowania 2D i 3D dla minisond.
	
	
	

	10.7
	Tryby obrazowania machanicznego: B-Mode
	
	
	

	10.8
	Dwa niezależne gniazda do podłączenia głowic ultrasonograficznych.
	
	
	

	10.9
	Klawiatura z podświetlonymi klawiszami, trackballem oraz dotykowym panelem LCD do obsługi procesora US i procesora obrazu.
	Podać
	
	Tak – 10 pkt

Nie – 0 pkt

	10.10
	Dostępne częstotliwości obrazowania min.: 5, 6, 7.5, 10, 12 MHz.
	Podać
	
	

	10.11
	Zakres wyświetlania min. : 2, 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 12 cm
	Podać
	
	

	10.12
	Wyświetlanie: normalne lub odwrócone (lustrzane odbicie)
	
	
	

	10.13
	Zapamiętanie ostatnich klatek: 160 klatek dla głowic mechanicznych , 600 klatek dla elektronicznych.
	
	
	

	10.14
	Wejście na  Pendrive do zapisywania obrazów.
	
	
	

	10.15
	Wyjścia: HD-SDI, Y/C, Composite, DVI, Digital.
	
	
	

	10.16
	Możliwość wyświetlania Picture in Picture.
	
	
	

	10.17
	Możliwość podłączenia zewnętrznego napędu do minisond radialnych wprowadzanych do kanału roboczego bronchoskopu
	
	
	

	10.18
	Przewód do transmisji US do endoskopu EUS, okablowanie.
	
	
	

	10.19
	Kompatybilność z oferowanym procesorem obrazu  
	
	
	

	10.20
	Możliwość obsługi posiadanego endoskopu EUS (model radialny) bez dodatkowych inwestycji. 
	
	
	

	11.
	PROCESOR OBRAZU HDTV1080p – 1 szt.

	11.1
	Możliwość wyboru standardu obrazowania spośród: HDTV1080p, HDTV1080i, SXGA, SDTV.
	Podać
	
	Tak – 10 pkt

Nie – 0 pkt

	11.2
	Cyfrowe wyjścia HDTV1080: DVI-D, 2X HD-SDI, 
	
	
	

	11.3
	Analogowe wyjścia HDTV1080: RGB
	
	
	

	11.4
	Wyjścia wideo standard: S-video, Composite 
	
	
	

	11.5
	Wejścia HDTV: HD-SDI
	
	
	

	11.6
	Wyjścia komunikacyjne: Ethernet/DICOMM, Firewire.
	
	
	

	11.7
	Menu funkcyjne (ustawień) oraz komunikaty procesora wyświetlane w pełni w języku polskim
	
	
	

	11.8
	Polskie czcionki Komunikatów procesora
	
	
	

	11.9
	Możliwość używania znaków diakrytycznych (ą,ę,ć,ł,ń,ó,ż,ź) podczas wpisywania imienia i nazwiska pacjenta.
	Podać
	
	Tak – 10 pkt

Nie – 0 pkt

	11.10
	Możliwość podłączenia urządzeń magazynujących - USB Stick
	
	
	

	11.11
	Zapisywanie zdjęć jako JPEG lub bezstratny TIFF
	
	
	

	11.12
	System wyboru przez procesor najostrzejszego zdjęcia w momencie uruchomiania zapisu obrazów.
	
	
	

	11.13
	Trzy tryby przysłony: auto, maksymalny, średni.
	
	
	

	11.14
	Tryb wzmocnienia obrazu, uwydatniania krawędzi obrazu – 27 trybów
	
	
	

	11.15
	Możliwość uwydatniania krawędzi obrazu również po jego zatrzymaniu
	
	
	

	11.16
	Równoczesny - optyczny i cyfrowy filtr ograniczający widmo światła czerwonego – uwydatniający naczynia oraz zmiany.
	
	
	

	11.17
	3 tryby obrazowania w wąskim paśmie światła 
	
	
	

	11.18
	Automatyczny dobór trybu obrazowania w wąskim paśmie światła w zależności od rodzaju podłączonego endoskopu.
	
	
	

	11.19
	Ilość dowolnie programowalnych przycisków funkcyjnych na procesorze – 2, na klawiaturze – 4.
	
	
	

	11.20
	Współpraca z endoskopami EXERA posiadanymi przez pracownię. Procesor wraz z odpowiednim kablem komunikacyjnym. 
	
	
	

	11.21
	W zestawie konwerter sygnału do systemu archiwizacji danych, systemu Endobase posiadanego przez pracownię. 
	
	
	

	12.
	ŹRÓDŁO ŚWIATŁA  - 1 szt.

	12.1
	Lampa Ksenon 300 Watt
	
	
	

	12.2
	Optyczny filtr wąskiego pasma światła umieszczony w źródle światła, wycinający widmo światła odpowiedzialne za kolor czerwony. 
	
	
	

	12.3
	Zapasowa żarówka Halogen włączana automatycznie w razie awarii lampy głównej  
	
	
	

	12.4
	Automatyczna regulacja mocy światła
	
	
	

	12.5
	Ręczna regulacja mocy światła +/- 8 stopni
	
	
	

	12.6
	Możliwość włączenia lub wyłączenia żarówki przyciskiem na panelu urządzenia.
	
	
	

	12.7
	Insuflacja powietrza 0-3 stopni
	
	
	

	12.8
	Możliwość podłączenia endoskopów EXERA posiadanych przez pracownię
	
	
	

	12.9
	Możliwość podłączenia wybranych endoskopów przy pomocy jednego konektora.
	
	
	

	13.
	MONITOR MEDYCZNY HDTV – 1 szt.

	13.1
	Przekątna ekranu min. 26” 
	
	
	

	13.2
	Liczba kolorów min: 16,7 mln
	
	
	

	13.3
	Rozdzielczość ekranu min. HDTV zgodna z sygnałem z procesora obrazu
	
	
	

	13.4
	Kontrast  min. 1000:1
	
	
	

	13.5
	Kąt widzenia 178°
	
	
	

	13.6
	mocowanie VESA 100mm
	
	
	

	13.7
	Wejścia min.:  DVI-I; HD-SDI,  S-Video, VGA
	
	
	

	13.8
	Wyjście Clone out min.: HD-SDI
	
	
	

	14.
	WÓZEK ENDOSKOPOWY – 1 szt.

	14.1
	Podstawa jezdna: 4 koła antystatyczne min. Ø 125 mm, z blokadą dwóch kół
	
	
	

	14.2
	Wieszak na dwa endoskopy
	
	
	

	14.3
	Możliwość umieszczenia wieszaka z lewej lub prawej strony wózka
	
	
	

	14.4
	Przegubowe ramię umożliwiające manipulację ramieniem – góra, dół, lewo, prawo. Umożliwia położenie monitora poza obrysem wózka.
	
	
	

	14.5
	Transformator separujący umożliwiający podłączenie urządzeń i włączenie 1 przyciskiem
	
	
	

	14.6
	4 półki do ustawienia urządzeń z możliwością regulacji wysokości dwóch środkowych.
	
	
	

	14.7
	Szerokość użytkowa półek min.: górna: 409 mm, środkowe: 473 mm, dolna: 617 mm 
	Podać
	
	

	14.8
	Wózek z akcesoriami dodatkowymi: pojemnik boczny, listwa boczna, ramię boczne krótkie do monitora pomocniczego lub nagrywarki HD. 
	
	
	

	15.
	NAGRYWARKA MEDYCZNA HD – 1 szt.

	15.1
	Nagrywanie   jednokanałowe w rozdzielczości min. HD1080p
	
	
	

	15.2
	Umożliwia zapis wideo oraz zdjęć a także połączenie z PACS. 
	
	
	

	16.
	WARUNKI GWARANCJI

	16.1
	Wymagana gwarancja – 24 miesiące - zgodnie z warunkami określonymi w projekcie umowy.
	
	
	

	16.2
	Do każdego urządzenia powinny być załączone następujące dokumenty:

· Instrukcja w języku polskim

· Wykaz dostawców części zamiennych i materiałów eksploatacyjnych - Dokument o którym mowa w Ustawie o wyrobach medycznych z dnia 20 maja 2010 r., Art. 90, ust. 3

Wykaz podmiotów obsługi serwisowej - Dokument o którym mowa w Ustawie o wyrobach medycznych z dnia 20 maja 2010 r., Art. 90, ust. ust. 4
	
	
	


*) wpisać właściwe „Tak” lub „Nie” („Nie” w przypadku parametrów wymaganych spowoduje odrzucenie oferty)
**) podać w przypadku innego, dopuszczonego rozwiązania/parametru oraz w przypadku parametru ocenianego.
